CTL-B0112-EN-Rev.05-Digital

ROBO
GAIT

Roboticka
terapie
asistované
chize

bamateknoloji



Roboticka terapie asistované chuze s RoboGait®

Roboticka terapie asistované chize je forma lécby, ktera vyuziva elektromechanické systémy k obnoveni
schopnosti chlize ztracené v dusledku neurologickych nebo ortopedickych problému vzniklych nasledkem
poranéni patefe nebo mozku.

RoboGait® je systém robotické terapie asistované chiize, ktery usiluje o efektivni a rychlé motorické uceni tim,
Ze dolnim koncetinam poskytuje kontrolované prenaseni zatéze a pfirozeny vzorec chlize.
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Jaké jsou vyhody robotické terapie asistované chuze se systémem RoboGait®?

V disledku neaktivity po prodélanych onemocnénich mohou vzniknout problémy, jako je ztrata funkce
pohybového aparatu a poruchy ob&hového systému. Pfenasdeni zatéZze na kosti béhem terapie napomaha jejich
posilovani a snizuje riziko osteoporozy, zatimco aktivace svalu pozitivné ovliviiuje obéhovy systém.

Lokomocni terapie

Rehabilitace chize hraje dllezitou roli v neurologické rehabilitaci. Lokomocni terapie provadéna s ¢astecnou
podporou télesné hmotnosti na b&Zeckém pasu se v poslednich letech ukazuje jako slibny Ié¢ebny koncept. V této
IéCebné metodé jsou chlizoveé cykly pacientli modelovany a opakovany standardizovanym zpusobem, coz vede

k efektivni terapii. Tato metoda je povazovana za Ucinnou zejména pfi onemocnénich, jako je ochrnuti, poranéni
michy, Parkinsonova nemoc a détska mozkova obrna.
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Technické udaje RoboGait®
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RoboGait je automatizovany systém lokomoc¢ni terapie, ktery se sklada z robotické ortézy dolni konéetiny, nastavitelné
Popis dynamické podpory vahy, synchronizovaného bézeckého pasu a nastroji pro zpétnou vazbu. UmozZiuje uZivateli personalizovat

terapii podle potfeb pacienta a Cini terapii efektivni diky biofeedbackovému prostredi, které zvySuje motivaci b€hem sezeni.

Hlavni funkce

- Systém RoboGait zahrnuje robotickou chlizovou ortézu s elektrickymi motory umisténymi v kolennich a kyc¢elnich kloubech
a silovymi senzory, které méfi udaje z kazdého kloubu.

- Bez moznosti pohybu panve

- Lze aplikovat u pacientu s délkou stehenni kosti 200500 mm a §itkou bokd 150—-600 mm.

- S moznosti pohybu panve

- Vyvinuty systém zpétné vazby pouzivany k motivaci pacienta v rdznych virtualnich prostfedich

- Nastroje pro vytvareni zprav a reportli k zaznamendavani a hodnoceni vykonu pacienta.

- Zatizeni, které maze podle potieb uzivatele umoznit pohyb panve b&éhem chuze nebo ji udrzet zcela stabilni (pro véechny
vékové skupiny)

- Jedina ortéza dostupna pro pouziti u déti i dospélych

- Funkce systému, ktera umoziuje pfipojeni k bezdratovym i kabelovym sitim podle potfeby

BéZecky pas

Rozsah rychlosti: 0,1-10 km/h pro manualni terapii (0,1-3,2 km/h pro robotickou ortézu)

Opérka na ruce: Vys$ku a Sitku Ize podle potfeby nastavovat samostatné

Plocha: Bezpecna aktivni plocha o Sifce 70 cm a délce 140 cm

Dvé moznosti:

- Posuvna sedadla, ktera se mohou pohybovat podél béZzeckého pasu
- Pevna velka sedaci plocha pokryvajici celou oblast

Terapeuticka sedadla:

Systémova rampa: Dvé moznosti, ob& kompatibilni s b&znymi invalidnimi voziky:
- Pfedni rampa

- Boéni rampa na pravé strané (pro malé prostory)

Systém protizavazi

Zavésny systém pro pacienta: Elektricky ovladany staticky a dynamicky zavésny systém s podporou vahy pacienta

Maximalni hmotnost pacienta: 140 kg (308,6 Ib)
Rozsah podpory vahy od 0 do pfiblizné 100 kg (220,5 Ib), plynule nastavitelny bez

Rozsah podpory protizavaZzi: preruseni terapie.

Setrvacnost: Virtualné témé&rF pIné pevna nastavitelna podpora vahy (patentovano)
Kontrola: Ovladani jak pogitagem, tak dalkovym ovladani
Monitoring:

Elektronické sledovani pacienta a podpory vahy

Hlavni konektory

Systém pracuje na sitovém napéti 220-240 V~, 50-60 Hz.

Hmotnost

Priblizné 1000 kg (2205 Ib)

Rozméry

Plocha (délka % Sirka): 345 cm x 136 cm (135,8 x 53,6 palcl) (pfedni rampa) nebo 400 cm x 180 cm (157,5 x 70,9

palct) (boéni rampa)

Vyska: Vyska bez prodlouzeni: 239 cm (94,1 palcu)

Pozadavky na prostor

S predni rampou: 5mx3,5mx24m(196,9 x 137,8 x 94,5 palcu) (délka x Sitka x vyska)

S bo¢ni rampou: 41mx3mx24m(161,4 x 118,1 x 94,5 palct) (délka x Sitka x vyska)

Teplota: 10°C-30°C
Provozni podminky Vihkost: Relativni vihkost vzduchu 30 % —75 %,
Tlak: tlak vzduchu 700 hPa — 1060 hPa
Obsluha: 21,5palcovy Full HD dotykovy displej s rozli§enim 1920 x 1080 pixelt pro zadavani

Displeje

nastaveni a ovladani zafizeni terapeutem

Vizuélni motivacni systém: 43palcovy Full HD displej s rozlisenim 1920 x 1080 pixeld, ktery pacientovi poskytuje

zvukovou a vizudlni zpétnou vazbu

Limity pro pacienta

Maximalni hmotnost 140 kg (308,6 Ib) a maximalni vy$ka 200 cm (78,74 palcu)




Jaké pohyby Ize provadét s ortézou RoboGait?

Diky mechanismu protizavazi ortéza sleduje pohyb chize ve vertikalni ose kyvanim nahoru a dol(, aniz by na pacienta
prenasela zatéz. Pohyb boku je zajistén mechanismem panve. Pfi tomto pohybu je aplikovana jak rotace, tak kyvavy
pohyb ze strany na stranu. Rozsah pohybu je nastaven na pocitaci obsluhy a pohyb je provadén podle fazi chuze.

Jak se RoboGait® pouziva?

Pacientovi jsou nasazeny postroje ve vhodné velikosti. Ortézy jsou upraveny podle
pacienta a k ortéze jsou pfipevnény drzaky nohou vhodné pro velikost pacienta.
Pacient je poté umistén do ortézy pomoci zavésného systému. Je provedeno spojeni
mezi postrojem a ortézou a spojeni dolnich kon&etin. Jakmile je pacient pfipraven

k [éCbé, fyzioterapeut muze zahajit I6Cbu aktivaci systému.

Systém odlehceni vahy je nastaven na vhodnou droven a je zajistén plny kontakt

s béZzeckym pasem. Systémovy software se synchronizuje mezi bézeckym pasem

a chodidly pacienta. Po synchronizaci pacienta s ortézou je aktivovan vizualni motivaéni
systém. Béhem terapie se pacient zapojuje do chiize s aktivnim pohybem nohou.
Sezeni je ukonceno po skonceni stanoveného Casu IéCby fyzioterapeutem.

Kdo mUZe mit prospéch z roboticky asistované terapie chuze?

Z 1éEby mohou mit prospéch jedinci s Urazem hlavy, poranénim patefre, cévni mozkovou pfihodou a ti, ktefi ztratili
funkci chdze z jinych neurologickych divodu. Kromé toho mohou mit prospéch jedinci s roztrousenou sklerézou,
détskou mozkovou obrnou, Parkinsonovou chorobou a ti po operacich ky&elnich a kolennich endoproté. Zafizeni je
vhodné pro pouZiti u dospélych i déti.

Kdo neni vhodny pro roboticky asistovanou terapii chUze?

Vhodnost pacienta pro IéCbu posuzuje odborny Iékaf. Pfi tomto hodnoceni se berou v Uvahu stavy, které mohou
zpusobit komplikace, jako je tézka spasticita, omezeni kloubniho rozsahu, kontraktury, poruchy srde¢niho a
obéhového systému, zdravotni potize ovliviiujici aktivni rehabilitaci, kozni Iéze, prolezeniny (zejména v oblastech,
které jsou v kontaktu se zafizenim) a pokrocila osteoporéza.

PFizpusobitelny design systému RoboGait® umoznuje jeho pouziti pro vice pacientt v kontrolovaném
klinickém prostredi (napf. v rehabilitacnim centru pro analyzu chiize) pod dohledem zdravotnickych
pracovnikl. Zafizeni smi byt pouzivano pouze pod dohledem vyskolenych osob a v souladu s pfilozenym
navodem k obsluze. Zafizeni neni vhodné pro osobni pouziti.
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